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1. Definit, ia spat, iului vectorial. Exemple. Reguli de calcul ı̂ntr-un spat, iu vectorial (cu demonstrarea lor).
2. Subspat, ii liniare. Definit, ie, exemple. Teorema de caracterizare a subspat, iilor liniare (cu demonstrat, ie).

Subspat, iul liniar generat de o mult, ime, definit, ie. Intersect, ia a două subspat, ii liniare este subspat, iu liniar (cu
demonstrat, ie). Reuniunea a două subspat, ii liniare nu este ı̂ntotdeauna subspat, iu liniar contraexemple.

3. Sisteme de vectori liniar independent, i/liniar dependent, i. Definit, ii, exemple. Teorema de caracterizare a
dependent,ei liniare (cu demonstrat, ie). Teorema legată de subsistemele unor sisteme liniar independente, respectiv
a sistemelor ce includ unele liniar dependente (cu demonstrat, ie).

4. Baze ı̂n spat, ii liniare finit generate. Definit, ie, exemple. Teorema de caracterizare a bazelor (existent,a s, i
unicitatea coordonatelor, cu demonstrat, ie). Enunt,uri teorema completării, Teorema schimbului a lui Steinitz (fără
demonstrat, ii. Definit, ia dimensiunii unui spat, iu liniar.

5. Matricea schimbării de baze s, i formula schimbării de coordonate. Toate teoremele din curs, cu demonstrat, ie,
dar doar pe cazul unor spat, ii liniare 2 sau 3 dimensionale.

6. Suma a două subspat, ii liniare. Definit, ie. Sumă directă de subspat, ii liniare. Definit, ie, exemple. Subspat, ii
liniare suplimentare, definit, ie, exemple. Teorema de caracterizare a sumei directe a două subspat, ii liniare (cu
demonstrat, ie). Teorema lui Grasmann, doar enunt, , fără demonstrat, ie.
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